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Rezumatul proiectului in limba romana:

Mecanismele cu roti dintate sunt utilizate in structura robotilor in scopul se a asigura momente de torsiune
ridicate la turatii reduse. Ridicarea preciziei de functionare a servomecanismelor reprezinta cerinta de baza in
asigurarea unor performante Tnalte ale sistemelor din care fac parte. Precizia, stabilitatea si controlul miscarii
sunt puternic influntate de caracteristicile dinamice si efectele neliniare ale sistemului, cu referire la rigiditatea
variabild a danturii, jocul intre flancurile dintilor si fortele de frecare. Proiectul urmareste stabilirea procedurii
de sintezd integratd a servomecanismelor cu roti dintate, cu includerea caracteristicilor sistemului de
actionare, a sistemului mecanic si a celui de control. In acest scop sunt stabilite noi abordari in modelarea
dinamica a servomecanismelor cu roti dintate pentru stabilirea parametrilor motorului, a latimii de banda si a
raportului intre momentele de inertie masice ale sistemului cu roti dintate. Proiectul include dezvoltarea unui
model dinamic Imbunatatit cu aplicatie pentru controlul miscarii in timp real. Acest model include rigiditatea
variabilad a danturii, jocul intre flancurile dintilor, fortele de frecare din angrenare. Cercetarea experimentala
include componente corespunzatoare proiectarii globale optimale.

Rezumatul proiectului in limba engleza:

To provide high power to slowly moving loads, gear trains are usually used for robotic mechanisms. High
motion precision of geared servomechanisms require high performance of the controlled mechanical systems.
The precision, stability and bandwidth of position control are highly affected by dynamic characteristics and
nonlinear efects as gear stiffness, backlash and friction. The main objective of the project is to develop a
systematic procedure for synthetizing novel configurations of the integrated geared servomechanisms. New
design rules for the dynamic characteristics are established in order to determine the motor parameters and the
bandwith and the inertia ratio of the gear system. The project is aiming to establish an improved dynamic
model which are mainly developed for real time control. The model includes tooth varying mesh stiffness,
backlash, mesh friction. The aspects of the robust design are included in the experimental researches.
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