Universitatea Tehnică „Gh. Asachi” Iaşi

Facultatea de Mecanică

Programa de perfectionare pentru obtinerea gradului II in invatamantul preuniversitar.

Specializarea: Mecatronică

A. Prezentare generala. Obiective. Competente cheie.

Prezentare generala:

- Disciplina se predă în institutiile de invatamant liceal tehnologic şi  post-liceal; 

- Statutul disciplinei este definitoriu pentru specialitate Mecatronică  şi Informatică;
- Disciplina scolară definită in planurile de invatamant din sistemul preuniversitar de educaţie tehnologică care se bazeaza pe aceasta specializare :Modul-Elemente de mecatronică, clasele X, XI şi XII, disciplina  Mecatronica.

Obiective:

O1:  Actualizarea si diversificarea cunostintelor de specialitate din domeniul. Mecatronicii şi Informaticii in concordanta cu noile certitudini/ descoperiri stiintifice;

O2:  Actualizarea cunostintelor de metodica Mecatronică şi Informatică in concordanta cu principiile majore ale predarii: asigurarea continuitatii, a coerentei si adecvarii cunostintelor de  Mecatronică.;

O3:  Inovarea curriculara in raport cu disciplina Mecatronică si in acord cu principiile si directiile majore ale reformei invatamantului in Romania;

O4:  Dezvoltarea abilitatilor de racordare a strategiilor didactice utilizate in procesele educationale la dimensiunile intereselor individuale si/sau de grup ale elevilor pentru disciplina Mecatronica.

O5:  Formarea si dezvoltarea abilitatilor de proiectare-realizare a strategiilor de predare-invatare pe baza activitatii independente a elevilor.

O6:  Imbogatirea si modernizarea materialelor de invatare prin adaptarea si inovarea mijloacelor clasice si informatice. 

O7:  Formarea abilitatilor de utilizatori ai tehnologiilor informatice pentru educatie.

     Competente cheie:

C1:  Abilitatea de a imbogati continuturile invatarii cu informatii stimulative pentru antreanarea creativitatii elevilor si amplificarea implicarii acestora in desfasurarea lectiilor, in asimilarea cunostintelor in ansamblu, in autodezvoltare

C2:  Abilitatea de a proiecta, administra si realiza continuturile curriculare in sensul cresterii gradului de adaptare a caracterului formativ al invatarii la specificul local, regional, zonal; 

C3:  Abilitatea de a adapta strategiile de predare-invatare la particularitatile individuale in stransa legatura cu interesele si specificul intelegerii elevilor.

C4:  Abilitatea de a folosi metode si procedee de predare-evaluare structurate in strategii personale elaborate in sprijinul dezvoltarii autonomiei elevului;

C5:  Abilitatea de a utiliza eficient resursele informatice in practica instruirii si evaluarii.

B. Teme pentru studiu individual, cursuri, seminarii, aplicatii

Se propun pentru secţiunea de specialitate următoarele teme:

1. Modelarea sistemelor mecatronice. 

2. Senzori şi traductoare în sistemele mecatronice. 


3. Analiza şi sinteza sistemelor automate mecatronice.


4. Servomecanismele sistemelor mecatronice. 


5. Structura si arhitectura robotilor; 

6. Structura si functiile efectorului final;  

7. Elemente de calcul cinematic si de pozitionare;


8. Proiectarea dimensionala a dispozitivului de ghidare; 


9. Analiza cinetostatica a cuplelor conducatoare. Lagare si ghidaje; 

            10. Semnale numerice;


11. Prelucrarea semnalelor numerice;

12. Filtre numerice;

13. Utilizarea echipamentelor de prelucrare a datelor. 

Se propun pentru sectiunea de metodica predarii disciplinei de specialitate urmatoarele teme:

14. Procesul de invatamant in sistemul educational profesional, liceal- filiera tehnologica  si postliceal.

15. Strategie si proiectare didactica. Obiectivele disciplinei/ disciplinelor de specialitate tehnica.

16. Metode si procedee didactice de predare- invatare.

17. Metode de verificare si evaluare a cunostintelor teoretice si practice.

18. Mijloace de învăţământ.

19. Forme de organizare a activitatii didactice. Lectia- forma de baza a desfasurarii procesului de invatamant. Forme de activitate in afara clasei

20. Pregatirea profesorului pentru activitatea la catedra

21. Aspecte teoria curriculum-ului si elemente de reforma curriculara in Romania

Bibliografie generala


Specialitate:


1. Penescu, C. şa. Identificarea experimentală a proceselor automatizate. E.T., Buc., 1971. 


2. Dumitrache, I., Tehnica reglării automate. E.D.P., Buc., 1980


3. Petre I. Miu., Introducere in mecatronică. E.D.P., Buc.,  1999. ISBN 973-30-5887-4.


4. Ioan Doré Landau., Identificarea şi comanda sistemelor., E.T., 1997.


5. Tărăboanţă, Fl., Mecatronica generală. Editura „Gh. Asachi” Iaşi, 2002.ISBN 973-8292-97-2


6. Olah I., şa., Echipamente şi structuri convenţionale de automatizare., Indrumar de laborator, Rotaprint, U.T. “Gh. Asachi” Iaşi, 1999.


7. Dumitrache, I., şa., Automatizări electronice, E.D.P., Buc., 1993.


8. Voicu, M. Tehnici de analiză a stabilităţii sistemelor automate. Ed. Tehn., Buc., 1986.


9. Voicu M. Introducere în automatică. Editura Dosoftei, Iaşi, 1998.


10. Ganciu Teohari. Identificarea sistemelor. Vol.I. Editura NORD-EST, Iaşi, 1996.


11. Păstrăvanu, O., şa., Limbajul bond-graph în modelarea sistemelor fizico-tehnice. Editura “Gh. Asachi”, Iaşi, 2001.


12. Lazăr, C., şa., Conducerea asistată de calculator a proceselor tehnice. Ed. MATRIX ROM, Buc., 1996.


13. Trifa V., Servomecanisme. Atelier de multiplicare al Institutului politehnic Cluj- Napoca, 1981.


14. Kuo B. C., Kelemen A., Crivii M., Trifa V. Sisteme de comandă şi reglare incrementală a poziţiei. Editura Tehnică, Bucureşti, 1981.



15. Drimer, D. s.a. – Roboti industriali si manipulatoare, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1985. 
16. Davidoviciu, A. s.a. – Modelarea, simularea si comanda manipulatoarelor si R. I., Ed. Th. Bucuresti, 1986.

17. Kovacs, Fr. Si Radulescu, C. – Roboti industriali si manipulatoare, vol.I si II Univ. Th. Timisoara, 1992.

18. Carata, E. si Zetu, D. – Robotica, Ed. Fundatiei  “AXIS” Iasi, 1999.

19. Ispas, V. Aplicatiile cinematicii in constructia manipulatoarelor si R.I., Ed. Academiei, Bucuresti, 1990.

20. Demian, D. s.a. – Elemete contructive de mecanica fina, E.D.P., Bucuresti, 1980; 


21. Gafiteanu, M. s.a. – Rulmenti. Proiectare si tehnologi, vol. I si II, Bucuresti, 1983.

22. Dragu I.- Prelucrarea numerica a semnaleor discrete in timp, Ed. Militara, Bucuresti, 1985.

23. Ludeman L.- Fundamentals of Digital Signal Processing, Harper&Row Publishers, New York, 1986.

24. Pop E.- Metode in prelucrarea numerica a semnalelor, Ed. Facla, Timisoara, 1989.

25. Taraboanta F.- Echipamente pentru prelucrarea si comunicarea datelor, Ed. Astel Design, Iasi, 2000

26. Taraboanta F.- Mecatronica generala (sisteme, componente, transfer de date), Ed. „Gh. Asachi”, Iasi, 2002.

27. MathCAD- Ghid de utilizare.

28. PCDSP- ghid de utilizare.


Metodică:

1. Onu, P. Şi Luca, C., Didactica Specialităţii – discipline tehnice şi tehnologice, Ed. „Gh. Asachi”, Iaşi, 2002;
2. Cerghit, L, Metode de învăţământ, Ed. Didactică şi Pedagogică, Bucureşti, 1996;
3. Cerghit, I. (coord.), Didactica, Bucureşti, 1992;
4. Cozma, D.G. şi Pui, A., Concepte şi metode în predarea - învăţarea chimiei, Ed. Matrix Rom, Bucureşti, 2002;
5. Cucoş, C., Evaluarea rezultatelor şcolare în "Psihopedagogie - pentru examenul de definitivat şi gradul II", Ed. Spini Haret, laşi, 1994;
6. Carcea,   M.   şi   Voicu,   M.,   Pregătirea  carierei  profesionale  -    o  abordare  creativă,   Ed. Performantica, Iaşi, 1999;
7. Dimitriu-Tiron, E., Psihologie educaţională. Elemente de socio-psiho-terapie, Ed. Gh. Asachi, Iaşi, 2000;
8. Belous, V., Inventica, Ed. "Gh. Asachi", Iaşi, 1992;
9. Ionescu, M.R. (coord.), Didactică Modernă, Ed.Dacia, Cluj-Napoca, 1995
10. Neacşu, I., Instruire şi Învăţare, Ed. Ştiinţifică, Bucureşti, 1999 
D. Analitica temelor:

( Tema 1 : Modelarea sistemelor mecatronice.; 



-Necesitatea şi rolul modelării sistemelor mecatronice;



-Tipuri de modele matematice utilizate în modelarea sistemelor fizice;



-Aproximări liniare;



-Funcţii de transfer; utilizarea în modelare.

Bibliografie

1. Voicu M. Introducere în automatică. Editura Dosoftei, Iaşi, 1998

2.Ganciu Teohari. Identificarea sistemelor. Vol.I. Editura NORD-EST, Iaşi, 1996

3. Penescu, C. şa. Identificarea experimentală a proceselor automatizate. E.T., Buc., 1971. 

4. Dumitrache, I., Tehnica reglării automate. E.D.P., Buc., 1980

5. Petre I. Miu., Introducere in mecatronică. E.D.P., Buc.,  1999. ISBN 973-30-5887-4.

6. Ioan Doré Landau., Identificarea şi comanda sistemelor., E.T., 1997.

( Tema 2: Senzori şi traductoare în sistemele mecatronice.


-Rolul senzorilor şi traductoarelor în sistemele mecatronice;



-Tipuri de senzori: poziţie, deplasare, forţă, viteză, acceleraţie analogice şi numerice;



-Implementarea senzorilor în sisteme mecatronice (cuplarea cu adaptoare);

Bibliografie

1. Petre I. Miu., Introducere in mecatronică. E.D.P., Buc.,  1999. ISBN 973-30-5887-4.

2. Ioan Doré Landau., Identificarea şi comanda sistemelor., E.T., 1997.

3. Tărăboanţă, Fl., Mecatronica generală. Editura „Gh. Asachi” Iaşi, 2002.ISBN 973-8292-97-2

4. Olah I., şa., Echipamente şi structuri convenţionale de automatizare., Indrumar de laborator, Rotaprint, U.T. “Gh. Asachi” Iaşi, 1999.

5. Dumitrache, I., şa., Automatizări electronice, E.D.P., Buc., 1993.

( Tema 3: Analiza şi sinteza sistemelor automate mecatronice.
-Analiza stabilităţii sistemelor mecatronice;

-Definiţia stabilităţii intrare-mărgimită ieşire-mărginită (IMEM)

-Criterii de stabilitate Hurwitz şi Routh

-Stabilitatea relativă

-Domenii parametrice de stabilitate.

Bibliografie:

1. Dumitrache, I., Tehnica reglării automate. E.D.P., Buc., 1980

2. Voicu M. Introducere în automatică. Editura Dosoftei, Iaşi, 1998.
3. Voicu, M. Tehnici de analiză a stabilităţii sistemelor automate. Ed. Tehn., Buc., 1986.

( Tema 4:  Servomecanismele sistemelor mecatronice.


-Structura generală a servomecanismelor;



-Servomecanisme electrice;



-Servomecanisme electromecanice;

-Servomecanisme fluidice.

Bibliografie:

1. Trifa V., Servomecanisme. Atelier de multiplicare al Institutului politehnic Cluj- Napoca, 1981.

2.Buo B. C., Kelemen A., Crivii M., Trifa V. Sisteme de comandă şi reglare incrementală a poziţiei. Editura Tehnică, Bucureşti, 1981.

( Tema 5:  Structura si arhitectura robotilor: 



- Definiţii. Terminologie;
- Structura si functiile robotilor. Sistemul mecanic: functia de pozitionare si de orientare;
- Arhitectura robotilor: forma modulara, sisteme unificate de module si cuple cinematice;
- Lant cinematic, grad demobilitate si manevrabilitate. Spatiu de lucru si unghi de serviciu.
  Bibliografie:

1. Drimer, D. s.a. – Roboti industriali si manipulatoare, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1985. 
2.Davidoviciu, A. s.a. – Modelarea, simularea si comanda manipulatoarelor si R. I., Ed. Th. Bucuresti, 1986.

3.Kovacs, Fr. Si Radulescu, C. – Roboti industriali si manipulatoare, vol.I si II Univ. Th. Timisoara, 1992.



( Tema 6: Structura si functiile efectorului final:


- Elemente de cuplare si de complianta;   



- Module de micromiscare;

- Dispozitive de prehensiune: functia deprehnsiune, elemente de calcul si solutii contructive.

Bibliografie:

1. Drimer, D. s.a. – Roboti industriali si manipulatoare, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1985. 
2.Davidoviciu, A. s.a. – Modelarea, simularea si comanda manipulatoarelor si R. I., Ed. Th. Bucuresti, 1986.

3.Kovacs, Fr. Si Radulescu, C. – Roboti industriali si manipulatoare, vol.I si II Univ. Th. Timisoara, 1992.

( Tema 7: – Elemente de calcul cinematic si de pozitionare:


- Matrici de transformare omogena. 

- Rezolvarea problemei directe si inverse;

- Matricea transformari omogene a sistemelor de orientare;
                         - Matricea transformari omogene a sistemelor generatoare de traiectorie;



- Analiza cinemaica directa si inversa a vitezelor;

Bibliografie:

1. Drimer, D. s.a. – Roboti industriali si manipulatoare, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1985. 
2.Davidoviciu, A. s.a. – Modelarea, simularea si comanda manipulatoarelor si R. I., Ed. Th. Bucuresti, 1986.

3.Kovacs, Fr. si Radulescu, C. – Roboti industriali si manipulatoare, vol.I si II Univ. Th. Timisoara, 1992.



( Tema 8: Proiectarea dimensionala a dispozitivelor de ghidare:



- Proiectarea sistemului generator de traiectorie;



- Proiectarea sistemului de orientare;



- Elemente pentru sinteza functiilor de conducere.
Bibliografie:

1. Drimer, D. s.a. – Roboti industriali si manipulatoare, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1985. 
2.Davidoviciu, A. s.a. – Modelarea, simularea si comanda manipulatoarelor si R. I., Ed. Th. Bucuresti, 1986.

3.Kovacs, Fr. si Radulescu, C. – Roboti industriali si manipulatoare, vol.I si II Univ. Th. Timisoara, 1992.

4.Demian, D. s.a. – Elemete contructive de mecanica fina, E.D.P., Bucuresti, 1980; 

5.Gafiteanu, M. s.a. – Rulmenti. Proiectare si tehnologi, vol. I si II, Bucuresti, 1983.

( Tema 9: Analiza cinetostatica a cuplelor conducatoare.Lagare si ghidaje: 



- Cuple cinematice conducatoare de rotatie;



- Cuple conducatoare de translatie;


             - Lagare prin rostogolire;

                         - Elemente pentru ghidarea miscari de translatie.

Bibliografie:

1. Drimer, D. s.a. – Roboti industriali si manipulatoare, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1985. 
2.Davidoviciu, A. s.a. – Modelarea, simularea si comanda manipulatoarelor si R. I., Ed. Th. Bucuresti, 1986.

3.Kovacs, Fr. si Radulescu, C. – Roboti industriali si manipulatoare, vol.I si II Univ. Th. Timisoara, 1992.

4.Demian, D. s.a. – Elemete contructive de mecanica fina, E.D.P., Bucuresti, 1980; 

5.Gafiteanu, M. s.a. – Rulmenti. Proiectare si tehnologi, vol. I si II, Bucuresti, 1983.

( Tema 10: Semnale numerice


- Esantionarea (teorema esantionarii, erori de esantionare);



- Cuantizarea semnalelor esantionate;


- Principii de functionare a convertoarelor analog/numerice.
Bibliografie

1. Dragu I.- Prelucrarea numerica a semnalelor discrete in timp, Ed. Militara, Bucuresti, 1985

2. Ludeman L,- Fundamentals of Digital Signal Processing, Harper & Row Publishers, New York, 1986

3. Taraboanta F,- Echipamente pentru prelucrarea si comunicarea datelor, Ed. Astel design, Iasi, 2000.

4. Taraboanta F.- Mecatronica generala (sisteme, componente, transfer de date), Ed. „Gh. Asachi”, Iasi, 2002

( Tema 11: Prelucarea semnalelor numerice
- Transformata Fourier discreta si rapida;

- Convertoare ;

- Transformari efectuate asupra semnalelor numerice (convolutia, functiile inter si auto-corelatie);

Bibliografie

1. Dragu I.- Prelucrarea semnalelor discrete in timp, Ed. Militara, Bucuresti, 1985

2. Taraboanta F.- Echipamente pentru prelucrarea si comunicarea datelor, Ed. Astel Design, Iasi, 2000.

3. Taraboanta F.- Mecatronica generala (sisteme, componente, transfer de date), Ed. „Gh. Asachi” Iasi, 2002

4. Pop E.- Metode in prelucrarea numerica a semnalelor, Ed. Facla, Timisoara, 1989

5. Ludeman L.- Fundamentals of Digital Signal Processing, Harper and Row Publishers, New York, 1986

6. MathCAD- Ghid de utilizare

7. PCDSP- Ghid de utilizare

( Tema 12: Filtre numerice
- Aproximari; 

- Proiectarea filtrelor; 

- Realizarea filtrelor virtuale

Bibliografie

1. Taraboanta F.- Echipamente pentru prelucrarea si comunicarea datelor, Ed. Astel Design, Iasi, 2000.

2. Taraboanta F.- Mecatronica generala (sisteme, componente, transfer de date), Ed. „Gh. Asachi” Iasi, 2002

3. Pop E.- Metode in prelucrarea numerica a semnalelor, Ed. Facla, Timisoara, 1989

4. Ludeman L.- Fundamentals of Digital Signal Processing, Harper and Row Publishers, New York, 1986

5. PCDSP- Ghid de utilizare

( Tema 13: Utilizarea echipamentelor de prelucrare a datelor
- Analiza vibratiilor; 

- Comparatie intre analiza analogica si cea numerica (avantaje, dezavantaje); 

Bibliografie

1.Taraboanta F.- Echipamente pentru prelucrarea si comunicarea datelor, Ed. Astel Design, Iasi, 2000.


2.Taraboanta F.- Mecatronica generala (sisteme, componente, transfer de date), Ed. „Gh. Asachi” Iasi, 2002


3.Pop E.- Metode in prelucrarea numerica a semnalelor, Ed. Facla, Timisoara, 1989


4.Ludeman L.- Fundamentals of Digital Signal Processing, Harper and Row Publishers, New York, 1986


5.PCDSP- Ghid de utilizare

Temele de didactica: 

Obiectivul cadru: 
Cadrul didactic trebuie să stăpânească metodologia specialităţii predate şi să-şi integreze creativ demersul profesional în contextul contemporan al evoluţiei proceselor educaţionale în plan naţional şi internaţional. (în conformitate cu principiile nucleu din Standardele rofesionale ale profesiei didactice şi prevederile M.E.C. cu privire la reforma învăţământului românesc).

Tema 14 Procesul de invatamant in sistemul educational profesional, liceal- filiera tehnologica  si postliceala

Obiective de referinta:

O1:  Actualizarea si diversificarea cunostintelor de specialitate din domeniul Mecatronicii şi Informaticii in concordanta cu noile certitudini/ descoperiri stiintifice;

O2:  Actualizarea cunostintelor de metodica din domeniul Mecatronic şi Informaticii in concordanta cu principiile majore ale predarii: asigirarea continuitatii, a coerentei si adecvarii cunostintelor de mecatronică;

O3:  Inovarea curriculara in raport cu disciplina Mecatronica si in acord cu principiile si directiile majore ale reformei invatamantului in Romania;

Continuturi:     

1. Procesul de invatamant: concept, structura, functii, dimensiuni, caracteristici;

2. Procesul de invatamant ca interactiune intre predare, invatare si evaluare;

3. Conditii si factori de crestere a eficientei procesului de invatamant (coerenta, calitatea si articularea componentelor, gradul de organizare a activitatii, calitatea vietii scolare, personalitatea profesorului, stilurile educationale s.a).

4. Abordarea sistemică a prodcesului de învăţământ.

Bibliografie :

Cerghit, I 

Procesul de invatare- cadru principal de instruire si educare a elevilor. Abordarea sistemica a procesului de invatamant, in Sinteze pe teme de didactica moderna (coord. I. Radu), Bucuresti, Tribuna Invatamantului, 1986;

Potolea D.

Stilurile educationale, in Probleme fundamentale ale pedagogiei (coord. D. Todoran), Bucuresti, EDP, 1982;

Radu I.

Procesul de invatamant. Componentele principale ale procesului de invatamant, in Didactica moderna (coord. M. Ionescu, I.Radu), Cluj-Napoca, Edit. Dacia, 1995;

Tema 15: Strategie si proiectare didactica. Obiectivele disciplinei/ disciplinelor de specialitate tehnica.

Obiective de referinta:

O1:  Actualizarea cunostintelor de metodica Mecatronica in concordanta cu principiile majore ale predarii: asigirarea continuitatii, a coerentei si adecvarii cunostintelor de Mecatronica;

O2:  Dezvoltarea abilitatilor de racordare a strategiilor didactice utilizate in procesele educationale la dimensiunile intereselor individuale si/sau de grup ale elevilor pentru disciplina Mecatronica.

O3:  Formarea si dezvoltarea abilitatilor de proiectare-realizare a strategiilor de predare-invatare pe baza activitatii independente a elevilor.

Continuturi:

1. Definirea si analiza conceptelor: finalitate, ideal, scop, obiectiv, sarcina    in contextul disciplinei/ disciplinelor de specialitate tehnica;

2. Taxonomia finalitatilor. Criterii si sisteme de referinta: macro-micro (finalitati de sistem- finalitati de proces); grad de generalitate (obiective generale- specifice/ intermediare; obiective- cadru, obiective de referinta; concrete/operationale); continut psihologic (obiective cognitive, afective, psihomotorii); temporalitate, masurabilitate, etc; 

3. Operationalizarea obiectivelor educationale. Concept, modele, relevanta practica, limite. Aplicatii.

Bibliografie:

Antonesei L.
Paideia. Fundametele culturale ale educatiei, Iasi, Edit. Polirom, 1996;

Cucos C
Finalitatile educatiei, in Pedagogie, Iasi, Edit. Polirom, 1996;

De Landsheere G. si V.
Definirea obiectivelor educatiei, Bucuresti, EDP,1979;

Gagne R., Briggs L. 

Principii de design al instruirii, Bucuresti, EDP, 1977;

Nicola I.
Finalitatile actiunii educationale. Proiectarea educationala, in Pedagogie, Bucuresti, EDP, 1988;

Tema 16. Metodologia si tehnologia instruirii. (Metode şi procedee didactice de predare şi învăţare)

Obiective de referinta:

O1: Actualizarea cunostintelor de metodica Mecatronică şi Informatică in concordanta cu principiile majore ale predarii: asigirarea continuitatii, a coerentei si adecvarii cunostintelor de Mecatronică;

O2:  Inovarea curriculara in raport cu disciplina Mecatronică si in acord cu principiile si directiile majore ale reformei invatamantului in Romania;

O3:  Dezvoltarea abilitatilor de racordare a strategiilor didactice utilizate in procesele educationale la dimensiunile intereselor individuale si/sau de grup ale elevilor pentru disciplina Mecatronică.

O4:  Formarea si dezvoltarea abilitatilor de proiectare-realizare a strategiilor de predare-invatare pe baza activitatii independente a elevilor.

Continuturi:

1. Delimitari conceptuale: metodologie, tehnologie, metoda, procedeu. 

      Analiza interdependentelor;

2. Sistemul metodelor de instruire: clasificare, caracteristicile principalelor grupe de metode;

3. Caracteristicile metodelor didactice. Fundamente si posibilitati de aplicare eficienta, activizatoare, creativa;

4. Prezentarea metodelor didactice: forme de expunere verbală, conversaţia, învăţarea prin descoperire, problematizarea, algoritmizarea, demonstraţia, instruirea programată, etc. Aplicatii la disciplinele predate.

5. Metode de stimulare a creativitatii: asaltul de idei (brainstorming), ingineria ideilor (idea engineering), sinectica, metoda 6-3-5, discutia „panel”. 

Bibliografie :

Cerghit I.

Metode de invatamant, ed. a II-a, Bucuresti,

 EDP, 1980;



Cerghit I., Neacsu I.
Metodologia activitatii didactice, in 

Didactica (coord. D. Salade), Bucuresti, EDP, 1982;



Ionescu M, Chis V.,
Metodologia activitatii didactice, in

 Didactica moderna (coord. M. Ionescu, I. Radu), 

Cluj-Napoca, Edit. Dacia, 1995



Moise C.

Metode de invatamant, in Psihopedagogia 

pentru examenele de definitivare si grade didactice (coord. C. Cucos), Iasi, Edit. Polirom, 1998;
Tema 17. Metode de verificare si evaluare a cunostintelor teoretice si practice

Obiective de referinta:

O1:  Actualizarea cunostintelor de metodica Mecatronică şi Informatică in concordanta cu principiile majore ale predarii: asigirarea continuitatii, a coerentei si adecvarii cunostintelor de Mecatronică;

O2: Dezvoltarea abilitatilor de racordare a strategiilor didactice utilizate in procesele educationale la dimensiunile intereselor individuale si/sau de grup ale elevilor pentru disciplina Mecatronică.

O3:  Formarea si dezvoltarea abilitatilor de proiectare-realizare a strategiilor de predare-invatare pe baza activitatii independente a elevilor.

Continuturi:

1. Necesitatea verificarii si evaluarii rezulatelor invatarii;

2. Forme si metode de evaluare

3. Functiile verificarii si aprecierilor scolare;

4. Modalitati de autoevaluare la elevi;

5. Erori in evaluarea didactica;

6. Evaluarea procesului didactic; evaluarea sistemului;


Bibliografie:

Cerghit I., Neacsu I.
Metodologia activitatii didactice, in Didactica (coord. D. Salade), Bucuresti, EDP, 1982;

Cucos C.
Evaluarea rezultatelor scolare, in Psihopedagogie – pentru examenul de definitivat si gradul II, Edit. Spiru- Haret, Iasi, 1994;

De Landsheere G.
Evaluarea continua, examene, EDP, Bucuresti, 1975

Ionescu M, Chis V.,
Metodologia activitatii didactice, in Didactica moderna (coord. M. Ionescu, I. Radu), Cluj-Napoca, Edit. Dacia, 1995

Moise C.
Metode de invatamant, in Psihopedagogia pentru examenele de definitivare si grade didactice (coord. C. Cucos), Iasi, Edit. Polirom, 1998;

Onu, P., Luca, C, Carcea, M., Caiet de prectică pedagogică, Univ.Tehnică „Gh. Asachi”, Iaşi, 2001

Tema 18. Mijloace de învăţământ.

Obiective de referinta:

O1: Formarea si dezvoltarea abilitatilor de proiectare-realizare a strategiilor de predare-invatare pe baza activitatii independente a elevilor.

O2:  Imbogatirea si modernizarea materialelor de invatare prin adaptarea si inovarea mijloacelor clasice si informatice. 

O3:  Formarea abilitatilor de utilizatori ai tehnologiilor informatice pentru educatie.

Conţinuturi
1. Funcţiile didacticii ale mijloacelor de învăţământ;

2. Criterii de concepere şi de realizare;

3. Tipuri de mijloace şi caracteristicile lor;

4. Cabinetul tehnic, laboratorul şi atelierul de instruire practică – cadrul optim de folosire a mijloacelor de învăţământ;

Bibliografie

1. Mucica, T. (coord.), Îndrumar metodic pentru folosirea mijloacelor de învăţământ, Ed. Did.şi Ped., Bucureşti, 1982

2. Purţuc, D, Modele de instruire formativă specifice disciplinelor tehnice, Ed. Spiru-Haret, Iaşi, 1996


Tema 19. Forme de organizare a activitatii didactice. Lectia- forma de baza a desfasurarii procesului de invatamant. Forme de activitate in afara clasei.
Obiective de referinta:

O1:  Actualizarea si diversificarea cunostintelor de specialitate din domeniul Mecatronică şi Informatică in concordanta cu noile certitudini/ descoperiri stiintifice;

O2:  Actualizarea cunostintelor de metodica în Mecatronică şi Informatică in concordanta cu principiile majore ale predarii: asigirarea continuitatii, a coerentei si adecvarii cunostintelor de Mecatronică;

O3:  Dezvoltarea abilitatilor de racordare a strategiilor didactice utilizate in procesele educationale la dimensiunile intereselor individuale si/sau de grup ale elevilor pentru disciplina Mecatronică.

O4:  Formarea si dezvoltarea abilitatilor de proiectare-realizare a strategiilor de predare-invatare pe baza activitatii independente a elevilor.

O5:  Formarea abilitatilor de utilizatori ai tehnologiilor informatice pentru educatie.

Continuturi:

1. Forme de invatamant (individual, pe clase si lectii, pe grupe mici de elevi); avantaje si limite;

2. Tipuri de lectii. Clasificare si structura

3. Cerinte didactice pentru modernizarea lectiei

4. Proiectarea demersului didactic- activitate practica la sala de clasa;

5. Tipuri si forme ale activitatilor didactice cu desfasurare in afara clasei;

Bibliografie: 

Cerghit I., Neacsu I.
Metodologia activitatii didactice, in 

Didactica (coord. D. Salade), Bucuresti, EDP, 1982;

Cucos C.
Evaluarea rezultatelor scolare, in Psihopedagogie – pentru examenul de definitivat si gradul II, Edit. Spiru- Haret, Iasi, 1994;

Neacsu I

Instruire si invatare, Ed. Stiintifica, Bucuresti, 1999;

Onu P., Luca C.,
Didactica Specialităţii- discipline tehnice şi tehnologice, Ed.„Gh. Asachi” Iaşi, 2002;

XXX
M.E.C.- Consiliul Naţional pentru Curriculum – Ghid Metodologic pentru aplicarea programelor şcolare – Aria curriculară tehnologii, Bucureşti, 2000

Tema 20. Pregatirea profesorului pentru activitatea la catedra

Obiective de referinta:

O1: Inovarea curriculara in raport cu disciplina Mecatronică si in acord cu principiile si directiile majore ale reformei invatamantului in Romania;

O2:  Dezvoltarea abilitatilor de racordare a strategiilor didactice utilizate in procesele educationale la dimensiunile intereselor individuale si/sau de grup ale elevilor pentru disciplina Mecatronică.

O3: Imbogatirea si modernizarea materialelor de invatare prin adaptarea si inovarea mijloacelor clasice si informatice.

O4:  Formarea abilitatilor de utilizatori ai tehnologiilor informatice pentru educatie.

Continuturi:

1. Pregatirea profesionala si psihopedagogica

2. Pregatirea lectiilor si planificarea activitatii didactice

3. Problematica pregatirii profesorului diriginte la clasa cu profil tehnic;

4. Practica pedagogica (practica de observatie, sustinerea lectiilor si activitatilor de proba, sustinerea lectiilor finale, evaluarea rezultatelor practicii pedagogice)

Bibliografie: 

Carcea M., Voicu M.
1999, Pregatirea carierei profesionale- o abordare creativa, Ed. Performantica, Iasi;
Dimitriu- Tiron E.
2000, Psihologie educationala. Elemente de socio-psiho-terapie, Ed. Gh. Asachi, Iasi;

Vaideanu G
1996, Pedagogie, vol. I si II, Edit. Univ.„Al.I.Cuza” L’educateur et l’approche systemique , Manuel pur ameliorer la practique de l’education, 1981, a doua editie, PUF- UNESCO;




      Tema 21. Aspecte teoria curriculum-ului si elemente de reforma curriculara in Romania

Obiective de referinta:

O1:  Inovarea curriculara in raport cu disciplina Mecatronică si in acord cu principiile si directiile majore ale reformei invatamantului in Romania;

O2:  Dezvoltarea abilitatilor de racordare a strategiilor didactice utilizate in procesele educationale la dimensiunile intereselor individuale si/sau de grup ale elevilor pentru disciplina Mecatronică.

O3: Imbogatirea si modernizarea materialelor de invatare prin adaptarea si inovarea mijloacelor clasice si informatice. 

O4: Formarea abilitatilor de utilizatori ai tehnologiilor informatice pentru educatie.

Continuturi:

1. Delimitari conceptuale : curriculum, proiectare curriculara, reforma curriculara;

2. Tipuri de curriculum

3. Obiectivarea continuturilor educatiei in documentele scolare; analiza critica a planurilor si programei de invatamant pentru disciplina/ disciplinele de specialitate

4. Selectia si organizarea continuturilor educatiei; particularizare la domeniul de specialitate;

5. Elemente de reforma curriculara in sistemul romanesc de invatamant;

Bibliografie: 

Cretu C.

1998, Curriculum diferentiat si personalizat, Ed. Polirom, Iasi;

Cretu C
2000, Teoria curriculumului si continuturile invatamantului, Edit. Polirom,Iasi;
Crisan Al.
1996, Curriculum scolar. Ghid metodologic, Bucuresti, Ministerul Educatiei si invatamantului. Institutul de Stiinte ale Educatiei;

Cucos C
1996, Delimitari conceptuale: continut al invatamantului si curriculum, in Pedagogie, Iasi, Edit. Polirom;

Dewey J.
1992, Educatie si valoare, in Fundamente pentru o stiinta a educatiei, Bucuresti, EDP;
Vaideanu G.

1998, Educatia la frontiera dintre milenii, Edit. Politica.

XXX
M.E.C.- Consiliul Naţional pentru Curriculum, Curriculum Naţional.Planuri Cadru pentru Învăţământul preuniversitar, Bucureşti, 1999
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