Proiect CCSCMA Etapa 3 2

6.4.6. Elemente de calcul pentru puntile articulate

Schema fortelor care actioneaza intr-o punte articulati cu mecanism
patrulater de ghidare si articulatii sferice este reprezentata in figura
6.45.

Regimul frinarii. In acest regim, in bratele superior 3 si inferior 4
se transmit de la fuzeta, prin articulatiile sferice I $i 2, urmatoarele for-
te (fig. 6.45, a):

Fy=Fy,=2Zr, L:I‘ ) (6.82)

2
le-_-XFs;—:—: respectiv Fe.‘,z'Xps;;—; (6.83)
F3:=F32“—“ZF:'E- ; (6.84)
F“=F4i'-, respectiv.  F,,—F, ;T (6.85)

unde Zp,, Xrs, Fy sint date de relatiile (6.48), (6.50) si (6.7 1)
Sub actiunea acestor forte, bratul superior este solicitat la compre-
siune sau flambaj de forta F,;—F,,; si incovoiere de momentul
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Fig. 6.45. Schema de calcul a puntilor din tfatd articulate.
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(Fg;—F3)l;. Bratul inferior este supus la incovoiere de momentul forte-
lor Zrs, @u $i Foo+F3p si intindere de forta Fy -+ Fy,. Forta R4 din ele-
mentul elastic al suspensiei este data de relatia:

I
Rus=2Fs —;* : (6.86)
Regimul derapdrii. In acest caz, reactiunile sint diferite pentru cele
doua roti (fig. 6.45, b).
Pentru acest regim, fortele din brate sint date de relatiile:

L—1
Fyis@y=Fiasa=Znrs@ 7 3 (6.87)
: |
Iy i Iy
F Sls(d)=YRs(d) 'I_' , respectiv F 52s(d)=YBs(d) I__; (6~88)
2 2
Fe1stay=Feos(ay="Y Rs(a) :f ’ (6.89)

unde Zg., Yrs Zra» Yra sint date de relatiile (6.51 ... 6.54).

Bratul superior din stinga este solicitat la intindere sau compresiune
de forta Fg—F—Fs iar bratul inferior la incovoiere de momentul
fortelor Zgp, $i Q@ i 1a intindere sau compresiune de forta Fyos+ Fpos—
F,s. Bratul superior din dreapta este solicitat la compresiune sau flam-
baj de forta Fga—Fs5a+Fyia iar cel inferior la incovoiere de momentul
fortelor Zgpg §i Qua i la intindere de forta Fypa+ Fsea+Foza-

Regimul trecerii peste obstacole. In acest regim (fig. 6.45, c¢), asupra
bratelor puntii actioneaza: :

L-—1 A
Fy=F=Zp — L. (6.90)

Bratul superior este supus la compresiune sau flambaj de forta F\;,
iar cel inferior la incovoiere de momentele fortelor Zps si @, si intindere
de Fy,.

Tabelul 6.6

Parametrii construetivi ai puntilor din fatd cu roti independente pentru autocamioane
si autobuze, conform recomandirilor seriei tip C.A.E.R.

Masa Ecarta- Ungl}iul Garda Masa proprie itiiiyarea
2 staticl mentul maxim minimi maximit
Categoria pe sol orientativ | de bracaj la sol a puntii Pe autoca- Pe autobuze
mm al rotilor mm kg mioane cu masi| cu lungimea de

grd utild de, kg m

| 1 000 1 600 40 250 120 1 500 —

11 1 560 1 600 40 275 160 1 500 -
I11 2 200 1 900 45 300 200 - 7,0
1v 3 500 1 950 45 300 300 == 8,5
Vv 4 200 1 950 45 330 360 — 9,5

VI 6 000 2 000 50 350 380 - 11

VII 9 000 2 050 35 370 1150 16 000 16,5
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Articulatiile sferice I si 2 se calculeazi la presiunea de contact cu
relatia:

4Ry(9)
Td;

Os1(2)= < 25—40 N/mm?, (6.91)
in care: Ry, sint rezultantele fortelor ce actioneazi in regimurile de mai
sus in articulatiile 1 si 2; dy — diametrul sferic. §

Bratul fuzetei se verifica la incovoiere. Pentru calculul la incovoiere

se considera fortele R; si R, aplicate concentrat in centrul sferei articu-

latiei, luindu-se momentul acestor forte in raport cu planul de intrare
a boltului in corpul bratului fuzetei.

Ca si in cazul puntilor rigide, la dimensionare se au in vedere con-
ditiile geometrice ale capacitatii de trecere ale automobilului. In tabe-
lul 6.6 sint prezentate caracteristicile puntilor din fati articulate, reco-
mandate de seria tip C.A.E.R. pentru autocamioane si autobuze.
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